Precise High Torque Full Vector Control Inverter
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(sterowanie ciagte momentowe i predkosciowe )
Autotuning parametrow silnika

Czestotliwos¢ nosna 1...15kHz

Automatyczne szukanie predkosci

Wbudowany regulator PID

Sterowanie wielosilnikowe - do 4 silnikdw (opcja)
Wyswietlacz 32-znakowy LCD i klawiatura

z wySwietlaczem 7-segmentowym

tadowanie i kopiowanie parametréw ( LCD )
Moduty komunikacii ( opcja )

RS485, ModBus, ProfiBus-DP, DeviceNet
Moduty dodatkowych wejsc/wyj$¢ ( opcja )
Wbudowany modut hamujacy do mocy 7.5kW
Wbudowana klawiatura LCD od mocy 30kW
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Moc znamionowa silnika [HP] 1 2 3 5 75 110 15 |20 | 25 30 |40 |50 |60 75 10
[Kw] 0,75| 15 | 2 37 |55 |75 |11 |15 18522 |30 |37 |45 |5 |75

Dane znam. Moc [kVA] 119 |3 45 |61 |91 | 122183 229|297 |343|/45 5 |68 |8 |10
wyjsciowe  Prad (FLA) A 25 |4 6 8 12 6 24 30 |39 |45 61 |75 |91 | 110 15

Napiecie \Y Trzy fazy 380 ~ 460V

Czestotliwos¢  [Hz] 0 ~ 400 Hz (sterowanie wektorowe bezczujnikowe: 0 ~ 300Hz, z czujnikiem: 0 ~ 120Hz)
Dane znam.  Napiecie V] Trzy fazy 380 ~ 460V (+/- 10%)
wejsciowe  Czestotliwo$¢ [Hz] 50 ~ 60Hz (+/- 5%)
Metoda sterowania e Sterowanie U/f e Sterowanie wektorowe bezczujnikowe e Sterowanie wektorowe z czujnikiem

Rozdzielczo$¢ nastawy czestotliwosci

Dokfadnos$¢ nastawy czestotliwoSci

Charakterystyka U/f

Dopuszczalne przecigzenie

Forsowanie momentu

Zaciski przyporzadkowane

Zaciski wejsciowe wielofunkcyjne

Wyjscie analogowe

(predkos¢, moment), wybierane

o Nastawa cyfrowa: 0.01Hz (ponizej 99 Hz) i 0.1 Hz (od 100Hz wzwyz)

o Nastawa analogowa: 0.03Hz przy 60Hz

e Cyfrowa: 0.01% max. czestotliwosci wyjsciowej @ Analogowa: 0.1% max. czestotliwosci wyjsciowej
e Liniowa @ Kwadratowa e Uzytkownika

o 1 minuta przy 150% e 30 sekund przy 200% (z charakterystyka odwrotnie proporcjonalng do czasu)
e automatyczne e reczne (0 ~ 15%)

e FX (do przodu) e RX (wstecz) e BX (blokowanie bramki falownika) e
tacznie 3 wejscia (programowalne)

0 ~10V liniowe

RST (kasowanie) @ JOG

Sygnaly  Sposdb sterowania
wejsciowe
Nastawa czestotliwosci
Sygnat startu
Praca krokowa
Funkcje uzytkowe
Stop awaryjny
Praca automatyczna
JOG
Kasowanie btedu
Sygnaty  Funkcje uzytkowe
wyjéciowe
Wskazanie
Funkcje ~ Wylaczenie awaryjne
ochronne

Alarm

o Klawiatura z wy$wietlaczem 32-znakowym LCD e Klawiatura z wy$wietlaczem LED

e Zaciski @ Komunikacja ModBus, ProfiBus-DP, DeviceNet, F-Net

o Analogowa: 0 ~ +10V, 4 ~20 mA, dodatkowy port dla podmodutu (0 — 10V) e Cyfrowa: z klawiatury
o Portem komunikacji

e Do przodu e Wstecz

Mozliwo$¢ nastawy do 8 predkosci oraz do 8 czaséw przyspieszania/hamowania

0,1 ~ 6000 s za pomoca wejS¢ wielofunkcyjnych

e Hamowanie pradem statym e Ograniczenie czestotliwosci @ Przeskoki czgstotliwosci

e Funkcja drugiego silnika @ Kompensacja po$lizgu e Zapobieganie obrotom wstecz

o Automatyczny restart @ Bypass falownika e Autotuning e Regulator PID

Odciecie napiecia wyjsciowego

Pracuje w oparciu o program wewnetrzny po ustawieniu zaciskow wielofunkcyjnych

Praca z czestotliwoscig nadrzedng

Sygnat kasowania btedu gdy aktywna jest funkcja ochrony

o Detekcja czestotliwosci @ Alarm przecigzenia e Utkniecie @ Nadmierne napiecie ® Praca e Stop
e Zbyt niskie napiecie ® Przegrzanie falownika e Stata predko$¢ e Szukanie predkosci

o Wyjsciowy sygnat btedu (wyjscie przekaznikowe lub typu ,otwarty kolektor”) @ Bypass falownika

e Krok pracy automatycznej e Sekwencja pracy automatycznej

o Czestotliwosc ,prad, napiecie wyjsciowe e Nap. Szyny DC @ Moment wyjsciowy (napiecie wyj. 0 — 10V)
o Nadmierne napiecie @ Zbyt niskie napiecie @ Nadmierny prad e Przegrzanie falownika

e Przegrzanie silnika e Utrata faz wejscia / wyjscia e Przerwanie potaczen wejscia / wyjscia

e Spalony bezpiecznik e Btad doziemienia @ Awaria zewnetrzna 1 & 2 e Przecigzenie

e Utrata sygnatu zadawania predkosci e Biad sprzetowy e Btad komunikacii

e Utkniecie e Przecigzenie e Btad czujnika temperatury




