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tadowanie i kopiowanie paral
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Moduty komunikacji ( opcja )

Dane techniczne

y Starvert lH |

Algorytm sterowania wektorowego przestrzennego
Sterowanie V/f (PWM / IGBT )

Sterowanie ze statym lub zmiennym momentem
Cyfrowy procesor sygnatowy ( DSP ) 32-bitowy
Czestotliwos¢ nosna 2...10kHz

Wyswietlacz 32-znakowy LCD
Wyjscie analogowe 4 - 20mA

RS485, ModBus, ProfiBus-DP, DeviceNet

Robust Dual Rated High Power Inverter

m~

XL kw, (CT & VT)

metrow

2 8

Moc Staty moment [HP] 40 50 60 75 100 125 150 175 215 300
znamionowa  Staty moment [Kw] 30 37 45 55 75 90 110 132 160 220
silnika Zmienny moment  [HP] 50 60 75 100 125 150 175 215 250 350

Zmienny moment  [Kw] 37 45 55 75 90 110 132 160 185 280
Dane Staty moment FLA  [A] 61 75 91 110 152 183 223 264 325 432
znamionowe Staly moment moc  [kVA] 40 50 60 70 100 120 145 170 200 280
wyjsciowe  Zmienny moment  [A] 80 9 115 125 160 228 264 330 361 477
(dla380V)  Zmienny moment  [kVA] 52 62 74 80 103 147 170 213 233 307

Napiecie VI | Trzy fazy 380 - 460V

Czestotliwosce [Hz] |0-400Hz
Dane znam. Napiecie [V | Trzy fazy 380 — 460V (+/- 10%)
wejsciowe  Czestotliwo$c [Hz] |50 - 60Hz (+/- 5%)

Metoda sterowania

Rozdzielczos¢ nastawy czestotliwosci

Doktadnos¢ nastawy czestotliwosci

Charakterystyka U/f
Dopuszczalne ~ Staly moment
przecigzenie  Zmienny moment

Forsowanie momentu

o Sterowanie U/f (wektorowe przestrzenne PWM)

o Nastawa cyfrowa; 0.01Hz (do 99 Hz) i 0.1 Hz (od 100Hz wzwyz)

o Nastawa analogowa: 0.03Hz przy 60Hz

o Cyfrowa: 0.01% max. czestotliwosci wyj. @ Analogowa: 0.1% max. czestotliwosci wyjsciowe;

e Liniowa e Kwadratowa @ Uzytkownika

e 1 minuta przy 150% e 30 sekund przy 200% (z charakterystykg odwrotnie proporcjonalng do czasu)
e 1 minuta przy 110% e 30 sekund przy 150% (z charakterystyka odwrotnie proporcjonalng do czasu)
e automatyczne e reczne (0 ~ 20%)

Zaciski przyporzadkowane

Zaciski wejsciowe wielofunkcyjne

Wyjscie analogowe
Sygnaty Sposab sterowania
wejsciowe

Nastawa czestotliwosci

Sygnat startu
Praca krokowa

Funkcje uzytkowe

Stop awaryjny

JOG

Kasowanie btedu
Sygnaly  Funkecje uzytkowe
wyjsciowe

Wskazanie
Funkcje Wytaczenie awaryjne
ochronne

Alarm

e FX (do przodu) e RX (wstecz) e
tacznie 6 wejS¢ (programowalne)
0~10V,4 ~20mA

o Klawiatura z wyswietlaczem LCD e Listwa zaciskowa

e Komunikacja ModBus, ProfiBus-DP, DeviceNet, F-Net ( opcja )

e Analogowa: 0 ~ +10V, 4 ~ 20 mA, dodatkowy port dla podmodutu (0 ~ 10V)

e Cyfrowa: z klawiatury e Portem komunikacji

e Do przodu e Wstecz

Mozliwo$¢ nastawy do 8 predko$ci oraz do 8 czaséw przyspieszania/hamowania

0,1~ 6000 s za pomocg wejs¢ wielofunkcyjnych

e Hamowanie pradem statym e Ograniczenie czestotliwosci @ Przeskoki czestotliwosci

e Kompensacja poslizgu e Sterowanie Pl e Zapobieganie utknigciom

Odciecie napiecia wyjsciowego

Praca z czestotliwoscig nadrzedng

Sygnat kasowania btedu gdy aktywna jest funkcja ochrony

o Detekcja czestotliwosci @ Alarm przecigzenia e Utkniecie @ Nadmierne napiecie @ Praca e Stop
o Zbyt niskie napiecie @ Przegrzanie falownika e Stata predko$¢ e Szukanie predkosci

o Czestotliwos¢, prad, napiecie wyjsciowe e Napiecie szyny DC e Obr / min

o Nadmierne napiecie @ Zbyt niskie napiecie ® Nadmierny prad e Przegrzanie falownika

e Przegrzanie silnika @ Spalony bezpiecznik e Btad doziemienia e Przecigzenie e Btad gtownej CPU
e Utkniecie e Przecigzenie

BX (blokowanie bramki falownika) @ RST (kasowanie)
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