PRZEMIENNIKI CZESTOTLIWOSCI SOFTSTARTERY



DRIVES

najlepsze mozliwe produkty.

ERa BREDRS

DRIVES EURA DRITES EL

E U R A = Effort, United, Responsibility, Attitude

Effort - (z j.ang. wysitek) sg ludzie, ktorzy zyja w Swiecie marzen, a sg tacy, ktérzy
muszg stawi¢ czota rzeczywistosci. Sg tez tacy, ktoérzy podejmujg trud potaczenia obu
Swiatdéw i my wtasnie nalezymy do tej grupy ludzi.

United - (z j.ang. zjednoczeni) nie ma nic wazniejszego niz to, gdy lider skupia zespo6t
wokot wspélnego celu. tgczy nas wspolny cel i nasiliderzy.

Responsibility - (zj.ang. odpowiedzialnos¢) Przejawem naszej odpowiedzialnosci jest
podejmowanie decyzji, dokonywanie wyborow, ktére oznaczajg trud i wysitek,
spetnienie obowigzku.

Attitude - (z j.ang. podejscie) W naszym podejsciu systemowym liczy sie nie tylko
opfacalno$é¢, ale réwniez wzajemne powigzania dziatéw konstrukcyjnego, technologii,
produkgiji, obstugi klientow i serwisu, ktére tworzg razem strukture zaleznosci.

Tworzenie wartosci dla Klienta!

Nasze centra logistyczne zlokalizowane na catym Swiecie przyczynity sie do redukcji
czasu realizacji zaméwien produktéw EURA.

Nasz dziat logistyki sprawnie koordynuje, kontroluje i zarzgdza naszymi magazynami
rozmieszczonymi na catym $Swiecie. Dzieki zastosowaniu sprawnych procedur
logistycznych, oraz dzieki wspotpracy z miedzynarodowymi firmami spedycyjnymi
jesteSmy w stanie dostarczy¢ nasze produkty do kazdego zakatka Swiata skracajgc
termin realizacji zamoéwienia do niezbednego minimum.

HF INVERTER®

drive solutions

Naszg site napedowa stanowig badania i rozw6j. O$rodki badawczo-rozwojowe juz dzi$
opracowujg dla nas innowacyjne technologie, ktére wykorzystywane bedg w
nowoczesnych procesach przemystowych jutra. Niezaleznie od rodzaju zastosowanych
produktow EURA Drives, branzy czy wielkosci firmy, oferujemy swoim Klientom

W celu realizacji ,Zero-distance Service” tworzymy na catym $Swiecie sie¢ punktow
dystrybucyjnych, $wiadczgcych ustugi takze serwisu gwarancyjnego i
pogwarancyjnego. Obstuge serwisowg gwarancyjng i pogwarancyjng na terenie Europy
zapewnia nasze przedstawicielstwo w Polsce - przedsiebiorstwo HF Inverter Polska.




®
E‘RA Przeglad produktéw EURA DRIVES

DRIVES

Napiecie zasilania na wejsciu

Napiecie zasilania na wyjsciu

Czestotliwos$¢ wyjsciowa

Dopuszczalny prad przecigzenia

Zakres mocy

llos¢ wejsc¢ cyfrowych (DI)

llos¢ wyjsé cyfrowych (DO)

llos¢ wejs¢ analogowych (Al)

llos¢ wyjs¢ analogowych (AO)

llo$¢ wyjs¢ przekaznikowych (TO)

Regulator PID

Protokoty komunikacyjne

Moduty bezpieczenstwa (STO)

Rodzaj sterowania

Moment poczatkowy

Rodzaj startu

Wbudowany filtr EMC

Rodzaj obstugiwanych silnikow

Wspotpraca z EURA CopyStick™

Zabezpieczenie elektroniki

Stopien ochrony IP

Srodowisko pracy

Aplikacje
(przyktady zastosowan)

1PH 220V~240V
3PH 380V~480V

3PH 0~100%
napiecia zasilania

0.0 ~ 650.0 Hz

1.5« |, przez 60s

1PH - 0.20kW~2.20kW
3PH - 0.75kW~5.50kW

wbudowany

ModBus RS485

brak

skalarne VVVF

100% przy 1.00Hz

bezposredni

EN/IEC 61800-3
kat. C3

asynchroniczne

tak

klasa 3C2

IP 20

temp. -10°C = +40°C
wilgotno$¢ <90% RH
wibracje <0.5g

wentylatory osiowe
wentylatory promieniowe
pompy wirowe
mate mieszadta
lekkie przenosniki
dmuchawy
pralki przemystowe
mate wiréwki
maszyny czyszczace
lekki przemyst maszynowy

1PH 220V~240V
3PH 380V~480V

3PH 0~100%
napiecia zasilania

0.0 ~ 650.0 Hz

1.2+ |, przez 60s

1PH - 0.20kW~2.20kW
3PH - 0.55kW~110kW

6 - do obudowy E6
8 - od obudowy E7

1 - do obudowy E6
2 - od obudowy E7

wbudowany

ModBus RS485

brak

wektorowe SVC
wektorowe PMSM
skalarne VVVF

150% przy 0.50Hz

bezposredni
posredni (lotny start)

EN/IEC 61800-3
kat. C3

asynchroniczne
synchroniczne PMSM

tak

klasa 3C2

IP 20

temp. -10°C + +40°C
wilgotno$¢ <90% RH
wibracje <0.5g

branza HVAC&R
pompy gtebionowe
pompy wyporowe
mieszadta
przenosniki
dmuchawy, sprezarki
kompresory
korowarki, rebaki
miyny, separatory
przemyst maszynowy

1PH 220V~240V
3PH 380V~480V

3PH 0~100%
napiecia zasilania

0.0 ~ 650.0 Hz

1.5+ |, przez 60s

1PH - 0.20kW~2.20kW
3PH - 0.75kW~400kW

6 - do obudowy E6
8 - od obudowy E7

1 - do obudowy E6
2 - od obudowy E7

wbudowany

ModBus RS485
Ethercat, CANopen

tylko dla E2100
SIL2 - SFF>60%

wektorowe SVC
wektorowe PMSM

wektorowe VC

skalarne VVVF

150% przy 0.50Hz

bezposredni
posredni (lotny start)

EN/IEC 61800-3
kat. C3

asynchroniczne
synchroniczne PMSM

tak

klasa 3C2

IP 20

temp. -10°C + +50°C
wilgotno$¢ <90% RH
wibracje <0.5g

branza HVAC&R

pompy wielostopniowe
pompy wyporowe, zebate
mieszadta, seperatory
przenosniki, bieznie
dmuchawy, sprezarki
kompresory

korowarki, rebaki
miyny, rozdrabniacze
przemyst maszynowy

1PH 220V~240V
3PH 380V~480V

3PH 0~100%

napiecia zasilania

0.0 ~650.0 Hz

1.5+ |, przez 60s

1PH - 0.75kW~2.20kW
3PH - 0.75kW~90kW

6 - do obudowy I3
8 - od obudowy |4

1 - do obudowy I3
2 - od obudowy |4

wbudowany

ModBus RS485

brak

wektorowe SVC
wektorowe PMSM
skalarne VVVF

150% przy 0.50Hz

bezposredni
posredni (lotny start)

EN/IEC 61800-3
kat. C3

asynchroniczne
synchroniczne PMSM

tak

klasa 3C2

IP 66

temp. -10°C + +40°C
wilgotno$¢ <95% RH
wibracje <1.0g

branza HVAC&R
branza wod.-kan.
kruszarki, wibratory
mieszadta, seperatory
przenosniki, bieznie
dmuchawy, sprezarki
kompresory
korowarki, rebaki
miyny, rozdrabniacze

naped zdecentralizowany naped zdecentralizowany

1PH 220V~240V
3PH 380V~480V

3PH 0~100%

napiecia zasilania

0.0 ~650.0 Hz

1.5« |, przez 60s

1PH - 0.40kW~2.20kW
3PH - 0.75kW~7.50kW

wbudowany

ModBus RS485

brak

wektorowe SVC
wektorowe PMSM
skalarne VVVF

150% przy 0.50Hz

bezposredni
posredni (lotny start)

EN/IEC 61800-3
kat. C3

asynchroniczne
synchroniczne PMSM

tak

klasa 3C2

IP 66

temp. -10°C + +40°C
wilgotno$¢ <95% RH
wibracje <4.0g

branza HVAC&R
branza wod.-kan.
kruszarki, wibratory
mieszadta, seperatory
przenosniki, bieznie
dmuchawy, sprezarki
kompresory
korowarki, rebaki
miyny, rozdrabniacze

HF INVERTER®

drive solutions

3PH 400V

3PH 400V

50Hz / 60Hz

4.0+ 1, przez 6s

3PH 15kW~315kW

brak

brak

brak

brak

ModBus RS485

brak

rozruch zboczem napigcia
rozruch z ograniczeniem pradu
rozruch udarowy

w zaleznosci od rozruchu

bezposredni

brak

asynchroniczne

nie

klasa 3C2

IP 20

temp. -10°C + +40°C
wilgotno$¢ <90% RH
wibracje <0.5g

tagodny rozruch maszyn
branza wod.-kan.
kruszarki, wibratory
mieszadta, seperatory
przenosniki, bieznie
dmuchawy, sprezarki
oczyszczarki bebnowe
wyttaczarki, wtryskarki
miyny, rozdrabniacze
przemyst ciezki



EG00 ......

PRZEMIENNIK CZESTOTLIWOSCI
CECHY

Niezawodny i przyjazny - nowy falownik E600 oparty jest na identycznym schemacie
parametryzowania urzgdzenia jaki jest stosowany w innych modelach napedéw EURA.

Niewielki naped - pomimo matych wymiardw i uproszczonej do maksimium obstudze,
naped E600 sprawdza sie w wymagajgcych aplikacjach.

Ochrona sieci - wbudowany filtr EMC skutecznie ogranicza zaktdcenia o czestotliwosciach
radiowych emitowanych przez przewody silnikowe.

tatwa eksploatacja - mozliwo$¢ tworzenia kopii zapasowej dzigki wspotpracy z darmowym
oprogramowaniem EuraDV™ i urzgdzeniem peryferyjnym EURA CopyStick™.

Uniwersalne zastosowanie - wbudowany regulator PID oraz komunikacja ModBus
umozliwiajg zastosowanie napedu E600 w réznych aplikacjach przemystowych.

Szybki montaz - obudowa zoptymalizowana pod katem tatwego i szybkiego montazu na
szynie DIN lub bezposrednio na ptycie montazowej w szafie sterujgce;j.

c€ @m @) 180 5001

Przemiennik czestotliwosci E600 - 1 x 230V / 240V

Wymia ELEL Y
Moc Obudowa 'ymiary gabaryt

Prad znamionowy

(szer. x gt. x wys.) [mm]

E600-0002 S2 0.20 kW -1.5A Q1 88 x 145 x 149 70 x 139 150 Q /300 W
E600-0004 S2 0.40 kW -2.5A Q1 88 x 145 x 149 70 x 139 150 Q /300 W
E600-0007 S2 0.75kW -4.5A Q1 88 x 145 x 149 70 x 139 150 Q /300 W
E600-0015 S2 1.50 kW -7.0A Q1 88 x 145 x 149 70 x 139 80 Q /500 W
E600-0022 S2 220kW-10A Q2 107 x 163 x 180 88 x 170 80 Q /500 W
Przemiennik czestotliwosci E600 - 3 x 400V / 460V

Moc Wymiary gabarytowe

Prad znamionowy Obustss (szer. x gl XWySHiIntE]
E600-0007 T3 0.75kW -2.0A Q1 88 x 145 x 149 70 x 139 300 Q/300 W
E600-0015 T3 1.50 kW -4.0 A Q1 88 x 145 x 149 70 x 139 150 Q /300 W
E600-0022 T3 2.20 kW -6.5A Q2 107 x 163 x 180 88 x 170 150 Q /300 W
E600-0030 T3 3.00kW-7.6A Q2 107 x 163 x 180 88 x 170 90 Q /1500 W
E600-0040 T3 4.00 kW -9.0A Q2 107 x 163 x 180 88 x 170 90 Q /1500 W
E600-0055 T3 5.50 kW - 12 A Q2 107 x 163 x 180 88 x 170 90 Q /1500 W

Wybrane akcesoria dla przemiennika czestotliwosci E600

Przewoéd do zewnetrznej

EURA CopyStick™ klawiatury IP66

Zewnetrzna klawiatura
1-liniowa LCD IP66




Specyfikacja techniczna

Zasilanie (L1/R, L2/S, L3/T)

Napigcie zasilania

Czestotliwo$¢ napiecia zasilania

Dane na wyjsciu (U, V, W)

Napiecie wyjsciowe
Czestotliwo$¢ wyjsciowa
Zdolno$¢ przecigzenia

Wejscia cyfrowe (DI)

Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Logika wejs¢ cyfrowych
Poziom napig¢

Wejscia analogowe (Al)

S2: AC 1PH 220V ~ 240V (£15%)
T3: AC 3PH 380V ~ 480V (+10% / -15%)

50 / 60 Hz (+5%)

3PH 0~ 100% napiecia zasilania
0.0 ~ 650.0 Hz (rozdzielczos¢ czestotliwosci 0.01Hz)

150% pradu znamionowego w czasie 60s

NPN lub PNP (ustawiane przetgcznikiem polaryzacji wejs¢ cyfrowych)

0~24VDC

Wejscia analogowe
Tryb pracy
Poziom napigé

Poziom pradéw

Wyjscia cyfrowe (DO)
Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Poziom napigé

Wyjscia analogowe (AO)

Wyijécia analogowe
Tryb pracy

Poziom napieé/pradu

Wyijscia przekaznikowe (TO)

Wyjscia przekaznikowe

Multifunkcyjne wyjscie przekaznikowe

NO/NC

Regulator PID

Wbudowany

Protokoty komunikacyjne

Modbus RS485

napieciowy lub prgdowy
0~ 10 V DC (skalowalne)

0 ~ 20 mA (skalowalne)

0~24VDC
et (10}

napieciowy lub pragdowy

0~ 10V DC (skalowalne) / 0~20mA (skalowalne)

10A 125V AC / 3A - 250V AC / 30V DC

przetaczalny

Parametry pracy

Rodzaj sterowania

Sterowanie U/f (VVVF)

Moment poczatkowy
Wzmocnienie momentu
Rozdzielczo$¢ zadawania czest.
Czestotliwo$¢ nosna

Tryb AVR

Rodzaj startu

Hamowanie

Praca wielobiegowa

Praca automatyczna

sterowanie skalarne VVVF (Variable Voltage Variable Frequency)

charakterystyka liniowa krzywej U/f, charakterystyka kwadratowa U/f, charakterystyka dowolnie zdefiniowana

100% momentu poczagtkowego przy 1.00Hz

automatyczne lub dowolnie zdefiniowane w zakresie do 20 krzywych

zadawanie cyfrowe: 0.01Hz | zadawanie analogowe: max. czgstotliwos¢ x 0.2%

0.8 kHz ~ 6.0 kHz (warto$¢ fabryczna 3.0 kHz)

w trybie AVR (automatycznej regulaciji napigcia) w przypadku zmian napiecia zasilajgcego uktad bedzie stabilizowat napigcie wyjsciowe
bezposredni bez lotnego startu (bez kontroli aktualnych obrotéw silnika - patrz w instrukcji)

hamowanie pradem DC dla czestotliwosci 0.2 ~ 50.0 Hz i w czasie 0.00 ~ 30.0s

mozliwo$¢ ustawienia do 15 statych predkosci na wejsciach cyfrowych

praca automatyczna do 8 krokéw



E800 ...

PRZEMIENNIK CZESTOTLIWOSCI
CECHY

Uniwersalny naped - zaprojektowany do zastosowan w wielu aplikacjach zaréwno o
zmiennej jak i statej charakterystyce obcigzenia.

tatwy w uzytkowaniu - panel sterowania i darmowe oprogramowanie EuraDV™
umozliwiajg fatwg konfiguracje i konserwacje napedu.

Optymalna praca - funkcje optymalizacji zuzycia energii elektrycznej zapewniajg uzyskanie
maksymalnego momentu obrotowego silnika na kazdy amper prgdu.

Obudowa IP20 - zoptymalizowana pod katem montazu w szafie sterujgcej obudowa 1P20
wykonana z wysokiej jakosci materiatow.

Bezpieczna elektronika - unikalna technologia lakierowania ptyt mocy i ptyt sterujgcych
falownikow EURA zabezpiecza elektronike napedu przed dziataniem $rodowiska pracy.

Whbudowany filtr EMC - skuteczne ograniczenie zakt6cen o czestotliwosciach radiowych
emitowanych przez kable silnikowe.

c € @m @ 180 5001
Przemiennik czestotliwosci E800 - 1 x 230V / 240V
Moc Wymiary gabarytowe
Prad znamionowy Oblre (szer. x gt. x wys.) [mm]
E800-0002 S2 0.20 kW -1.5A Eil 80 x 135 x 138 70 x 128 80 Q /200 W
E800-0004 S2 0.40 KW -2.5A E1 80 x 135 x 138 70 x 128 80 Q /200 W
E800-0007 S2 0.75kW -45A E1 80 x 135 x 138 70x 128 80 Q /200 W
E800-0011 S2 1.10 kKW - 5.0 A E1 80 x 135x 138 70 x 128 80 Q /200 W
E800-0015 S2 1.50 KW -7.0A E1 80 x 135 x 138 70 x 128 80 Q /200 W
E800-0022 S2 2.20kW-10A E1 80 x 135x 138 70 x 128 80 Q /200 W
Przemiennik czestotliwosci E800 - 3 x 400V / 460V
Moc Wymiary gabarytowe
Prad znamionowy Obudowa (szer. x gt. x wys.) [mm]
E800-0005 T3 0.55kW-1.5A E1 80 x 135 x 138 70 x 128 150 Q/80 W
E800-0007 T3 0.75kW-2.0A E1 80 x 135 x 138 70 x 128 150 Q /80 W
E800-0015T3 1.50 kW -4.0A E1 80 x 135x 138 70 x 128 150 Q /150 W
E800-0022 T3 2.20kW-6.5A E2 106 x 150 x 180 94 x 170 150 Q /150 W
E800-0030 T3 3.00kw-7.0A E2 106 x 150 x 180 94 x 170 150 Q /300 W
E800-0040 T3 4.00 kW -9.0 A E2 106 x 150 x 180 94 x 170 150 Q /400 W
E800-0055 T3 5.50 kW -12 A E4 138 x 152 x 235 126 x 225 100 Q /550 W
E800-0075 T3 7.50 kW -17 A E4 138 x 152 x 235 126 x 225 100 Q /750 W
E800-0110 T3 11.0 kW - 23 A E5 156 x 170 x 265 146 x 255 100 Q /1100 W
E800-0150 T3 15.0 kW - 32 A E5 156 x 170 x 265 146 x 255 50 Q /1500 W
E800-0185T3 18.5kW-38A E6 205 x 196 x 340 194 x 330 50 Q /2000 W
E800-0220 T3 22.0kW -44 A E6 205 x 196 x 340 194 x 330 50 Q /2200 W
E800-0300 T3 30.0 kW -60A E6 205 x 196 x 340 194 x 330 25Q /3000 W
E800-0370 T3 37.0kW-75A E7 265 x 235 x 435 235x 412 25 Q /3000 W
E800-0450 T3 45.0 kW - 90 A E7 265 x 235 x 435 235x412 15 Q /4500 W
E800-0550 T3 55.0 kW -110A C5 360 x 265 x 555 320 x 530 15 Q /5500 W
E800-0750 T3 75.0 kW - 150 A C5 360 x 265 x 555 320 x 530 15 Q /5500 W
E800-0900 T3 90.0 kW - 180 A C6 410 x 300 x 630 370 x 600 8 Q /9000 W
E800-1100 T3 110 KW - 220 A C6 410 x 300 x 630 370 x 600 na zapytanie




Specyfikacja techniczna

Zasilanie (L1/R, L2/S, L3/T)

Napigcie zasilania

Czestotliwo$¢ napiecia zasilania

Dane na wyjsciu (U, V, W)

Napiecie wyjsciowe
Czestotliwo$¢ wyjsciowa
Zdolno$¢ przecigzenia

Wejscia cyfrowe (DI)

Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Logika wejs¢ cyfrowych
Poziom napig¢

Wejscia analogowe (Al)

S2: AC 1PH 220V ~ 240V (£15%)
T3: AC 3PH 380V ~ 480V (-10% / +15%)

50 / 60 Hz (+5%)

3PH 0~ 100% napiecia zasilania
0.0 ~ 650.0 Hz (rozdzielczos¢ czestotliwosci 0.01Hz)

120% pradu znamionowego w czasie 60s

6 lub 8 (w zaleznosci od obudowy)
NPN lub PNP (ustawiane przetgcznikiem polaryzacji wejs¢ cyfrowych)

0~24VDC

Wejscia analogowe
Tryb pracy
Poziom napigé

Poziom pradéw

Wyjscia cyfrowe (DO)
Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Poziom napie¢

Wyjscia analogowe (AO)

napieciowy lub prgdowy
0~ 10 V DC (skalowalne)

0 ~ 20 mA (skalowalne)

1 lub 2 (w zaleznosci od obudowy)

0~24VDC

Wyjscia analogowe
Tryb pracy

Poziom napie¢ / pradow

Wyjscia przekaznikowe (TO)

napigciowy lub analogowy

0~ 10 V DC (skalowalne) / 0 ~ 20 mA (skalowalne)

Wyjscia przekaznikowe

Multifunkcyjne wyjscie przekaznikowe

NO/NC

Regulator PID

Wbudowany

Protokoty komunikacyjne

Modbus RS485

10A 125V AC / 3A - 250V AC / 30V DC

przetaczalny

Parametry pracy

Rodzaj sterowania

Sterowanie U/f (VVVF)

Moment poczatkowy
Wzmocnienie momentu
Rozdzielczo$¢ zadawania czest.
Czestotliwo$¢ nosna

Tryb AVR

Rodzaj startu

Hamowanie

Praca wielobiegowa

Praca automatyczna

sterowanie wektorowe SVC (Sensorless Vector Controll), prosty wektor VC (Vector Controll), sterowanie skalarne VVVF
charakterystyka liniowa krzywej U/f, charakterystyka kwadratowa U/f, charakterystyka dowolnie zdefiniowana

150% momentu poczatkowego przy 0.50Hz (dla sterowania SVC)

automatyczne lub dowolnie zdefiniowane w zakresie do 20 krzywych

zadawanie cyfrowe: 0.01Hz | zadawanie analogowe: max. czgstotliwos¢ x 0.2%

0.8 kHz ~ 10 kHz

w trybie AVR (automatycznej regulaciji napigcia) w przypadku zmian napiecia zasilajgcego uktad bedzie stabilizowat napigcie wyjsciowe
bezposredni i posredni (lotny start)

hamowanie pradem DC dla czestotliwosci 0.2 ~ 50.0 Hz i w czasie 0.00 ~ 30.0s

mozliwo$¢ ustawienia do 15 statych predkosci na wejsciach cyfrowych

praca automatyczna do 8 krokéw



E810 ...

PRZEMIENNIK CZESTOTLIWOSCI

CECHY

Wszechstronny naped - sprawdza sie w wielu wymagajgcych aplikacjach, zaréwno o

zmiennej jak i statej charakterystyce obcigzenia.

Efektywna praca - dzieki wbudowanym i udoskonalonym funkcjom sterowania silnikiem
elektrycznym, uzyskuje sie optymalna regulacje proceséw przemystowych.

Ograniczone zaklécenia - wbudowany filtr EMC skutecznie wptywa na ograniczenie
zaktécen o czestotliwosciach radiowych emitowanych przez przewody silnikowe.

Niezawodnos$¢ - nowe rozwigzania techniczne i technologiczne wprowadzone w tym
napedzie wptywajg korzystnie na trwato$¢ i niezawodnos$¢ pracy w catym jego cyklu.

Przyjazny dla uzytkownika - uproszczona konfiguracja napedu do niezbednego minimum,

darmowe oprogramowanie komputerowa EuraDV™ i wspotpraca z EURA CopyStick™.

Bezpieczna elektronika - unikalna technologia lakierowania ptyt mocy i ptyt sterujgcych
zabezpiecza elektronike napedu E810 przed dziataniem §rodowiska pracy.

Przemiennik czestotliwosci E810 - 1 x 230V / 240V

E810-0002 S2
E810-0004 S2
E810-0007 S2
E810-0011 S2
E810-0015 S2
E810-0022 S2

Moc

Prad znamionowy

0.20 kW -1.5A
0.40kW-25A
0.75kW -4.5A
1.10 kW -5.0A
1.50kW-7.0A
2.20 kW -10A

Obudowa

E1
E1
E1
E1
E1
E2

Przemiennik czestotliwosci E810 - 3 x 400V / 460V

E810-0005 T3
E810-0007 T3
E810-0015T3
E810-0022 T3
E810-0030 T3
E810-0040 T3
E810-0055 T3
E810-0075 T3
E810-0110 T3
E810-0150 T3
E810-0185T3
E810-0220 T3
E810-0300 T3
E810-0370T3
E810-0450 T3
E810-0550 T3
E810-0750 T3
E810-0900 T3
E810-1100 T3

Moc

Prad znamionowy

0.55kW-15A
0.75kW -2.0A
1.50 kW -4.0A
220 kW -6.5A
3.00 kW -7.0A
4.00kW -9.0A
5.50 kW -12A
7.50kW -17 A
11.0 kW - 23 A
15.0 kW - 32 A
18.5kW -38 A
22.0kW -44 A
30.0 kW -60A
37.0kW -75A
45.0 kW -90A
55.0 kW -110A
75.0 kW - 150 A
90.0 kW - 180 A
110 KW - 220 A

Obudowa

E1
E1
E1
E2
E2
E2
E2
E4
E5
E5
E6
E6
E6
E7
E7
C41
C51
C61
C61

Wymiary gabarytowe
(szer. x gt. x wys.) [mm]

80 x 135 x 138
80 x 135x 138
80 x 135 x 138
80 x 135x 138
80 x 135 x 138
106 x 150 x 180

Wymiary gabarytowe
(szer. x gt. x wys.) [mm]

80 x 135x 138
80 x 135 x 138
80 x 135x 138
106 x 150 x 180
106 x 150 x 180
106 x 150 x 180
106 x 150 x 180
138 x 152 x 235
156 x 170 x 265
156 x 170 x 265
205 x 196 x 340
205 x 196 x 340
205 x 196 x 340
265 x 235 x 435
265 x 235 x 435
315 x 234 x 555
360 x 265 x 630
410 x 300 x 765
410 x 300 x 765

(€ ®we

70 x 128
70x 128
70 x 128
70x 128
70 x 128
94 x 170

70x 128
70 x 128
70x 128
94 x 170
94 x 170
94 x 170
94 x 170
126 x 225
146 x 255
146 x 255
194 x 330
194 x 330
194 x 330
235 x 412
235x 412
274 x 539
320 x 605
370 x 740
370 x 740

@ 180 5001

150 Q /300 W
150 Q /300 W
150 Q /300 W
80 Q /500 W
80 Q /500 W
80 Q /500 W

150 Q/80 W
300 Q /300 W
150 Q /300 W
150 Q /300 W
90 Q /1500 W
90 Q /1500 W
90 Q /1500 W
90 Q /1500 W
50 Q /1500 W
30 Q /3000 W
30 Q /3000 W
30 Q /3000 W
30 Q /3000 W
30 Q /3000 W
15 Q /4000 W
15 Q /5500 W
15 Q /5500 W
8 /9000 W
na zapytanie



Specyfikacja techniczna

Zasilanie (L1/R, L2/S, L3/T)

Napigcie zasilania

Czestotliwo$¢ napiecia zasilania

Dane na wyjsciu (U, V, W)

Napiecie wyjsciowe
Czestotliwo$¢ wyjsciowa
Zdolno$¢ przecigzenia

Wejscia cyfrowe (DI)

Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Logika wejs¢ cyfrowych
Poziom napig¢

Wejscia analogowe (Al)

S2: AC 1PH 220V ~ 240V (£15%)

T3: AC 3PH 380V ~ 480V (-10% / +15%

50 /60 Hz (£5%)

3PH 0~ 100% napiecia zasilania
0.0 ~ 650.0 Hz (rozdzielczos¢ czestotliwosci 0.01Hz)

120% pradu znamionowego w czasie 60s

6 lub 8 (w zaleznosci od obudowy)
NPN lub PNP (ustawiane przetgcznikiem polaryzacji wejs¢ cyfrowych)

0~24VDC

Wejscia analogowe
Tryb pracy
Poziom napigé

Poziom pradéw

Wyjscia cyfrowe (DO)
Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Poziom napie¢

Wyjscia analogowe (AO)

napieciowy lub prgdowy
0~ 10V DC (skalowalne)

0 ~ 20 mA (skalowalne)

1 lub 2 (w zaleznosci od obudowy)

0~24VDC

Wyjécia analogowe
Tryb pracy

Poziom napie¢ / pradow

Wyjscia przekaznikowe (TO)

napieciowy lub analogowy

0~ 10 V DC (skalowalne) / 0 ~ 20 mA (skalowalne)

Wyjscia przekaznikowe

Multifunkcyjne wyjscie przekaznikowe

NO/NC

Regulator PID

Wbudowany

Protokoty komunikacyjne

Modbus RS485

10A 125V AC / 3A - 250V AC / 30V DC

przetaczalny

Parametry pracy

Rodzaj sterowania

Sterowanie U/f (VVVF)

Moment poczatkowy
Wzmocnienie momentu
Rozdzielczo$¢ zadawania czest.
Czestotliwo$¢ nosna

Tryb AVR

Rodzaj startu

Hamowanie

Praca wielobiegowa

Praca automatyczna

sterowanie wektorowe SVC (Sensorless Vector Controll), prosty wektor VC (Vector Controll), sterowanie skalarne VVVF
charakterystyka liniowa krzywej U/f, charakterystyka kwadratowa U/f, charakterystyka dowolnie zdefiniowana

150% momentu poczatkowego przy 0.50Hz (dla sterowania SVC)

automatyczne lub dowolnie zdefiniowane w zakresie do 20 krzywych

zadawanie cyfrowe: 0.01Hz | zadawanie analogowe: max. czgstotliwos¢ x 0.2%

0.8 kHz ~ 10 kHz

w trybie AVR (automatycznej regulaciji napigcia) w przypadku zmian napiecia zasilajgcego uktad bedzie stabilizowat napigcie wyjsciowe
bezposredni i posredni (lotny start)

hamowanie pradem DC dla czestotliwosci 0.2 ~ 50.0 Hz i w czasie 0.00 ~ 30.0s

mozliwo$¢ ustawienia do 15 statych predkosci na wejsciach cyfrowych

praca automatyczna do 8 krokéw



E2000........

PRZEMIENNIK CZESTOTLIWOSCI
CECHY

Zawansowany naped - dzieki zastosowaniu zaawansowanych algorytméw pracy napedu
uzyskuje sie wiekszg elastycznosc¢ i niezawodnosc¢ aplikaciji.

Nizsze koszty posiadania - wysoka sprawno$¢ napedow wptywa na oszczedno$c¢ energii,
obnizke kosztow projektowania i uzytkowania proceséw o wysokiej wydajnosci.

Prosty w uzyciu - wszystkie napedy EURA maja takg samg podstawowg budowe i zasade
dziatania, wystarczy pozna¢ jeden model, aby w praktyce zna¢ kazdy falownik EURA.

Ochrona sieci - wbudowane filtry EMC oraz dodatkowo zintegrowane dtawiki w obwodzie
DC znaczaco wptywaja na redukcje zaktdcen i znieksztatcen harmonicznych w sieci.

Przyjazny dla uzytkownika - uproszczona konfiguracja napedu do niezbednego minimum,
darmowe oprogramowanie komputerowa EuraDV™ i wspotpraca z EURA CopyStick™.

Bezpieczna elektronika - unikalna technologia lakierowania ptyt mocy i ptyt sterujacych
zabezpiecza elektronike napedu przed dziataniem Srodowiska pracy.

C€ @m '@; 1805001

Przemiennik czestotliwosci E2000 - 1 x 230V / 240V

Wymiary gabarytowe
(szer. x gt. x wys.) [mm]

L Obudowa

Prad znamionowy

E2000-0002 S2 0.20 kW -1.5A E1 80 x 135 x 138 70x 128 150 Q /300 W
E2000-0004 S2 0.40 KW -2.5A E1 80 x 135 x 138 70 x 128 150 Q /300 W
E2000-0007 S2 0.75kW -45A E1 80 x 135x 138 70x 128 150 Q /300 W
E2000-0011 S2 1.10 kW -5.0A E1 80 x 135 x 138 70 x 128 80 Q /500 W
E2000-0015 S2 1.50 kW -7.0A E1 80 x 135 x 138 70 x 128 80 Q /500 W
E2000-0022 S2 2.20kW-10A E2 106 x 150 x 180 94 x 170 80 Q /500 W
Przemiennik czestotliwosci E2000 - 3 x 400V / 460V
Moc Wymiary gabarytowe
Prad znamionowy ObucgS (szer. x gt. x wys.) [mm]
E2000-0007 T3 0.75kW -2.0 A E1 80 x 135 x 138 70 x 128 300 Q /300 W
E2000-0015 T3 1.50 kW - 4.0 A E1 80 x 135 x 138 70 x 128 150 Q /300 W
E2000-0022 T3 2.20kW-6.5A E2 106 x 150 x 180 94 x 170 150 Q /300 W
E2000-0030 T3 3.00kw-7.0A E2 106 x 150 x 180 94 x 170 90 Q /1500 W
E2000-0040 T3 4.00kW-9.0A E2 106 x 150 x 180 94 x 170 90 Q /1500 W
E2000-0055 T3 5.50 kW -12 A E4 138 x 152 x 235 126 x 225 90 Q /1500 W
E2000-0075 T3 7.50 kW -17 A E4 138 x 152 x 235 126 x 225 90 Q /1500 W
E2000-0110 T3 11.0 kW - 23 A E5 156 x 170 x 265 146 x 255 50 Q /1500 W
E2000-0150 T3 15.0 kW - 32 A E5 156 x 170 x 265 146 x 255 30 Q /3000 W
E2000-0185T3 18.5kW - 38 A E6 205 x 196 x 340 194 x 330 30 Q /3000 W
E2000-0220 T3 22.0kW -44 A E6 205 x 196 x 340 194 x 330 30 Q /3000 W
E2000-0300 T3 30.0 kW -60 A E6 205 x 196 x 340 194 x 330 30 Q /3000 W
E2000-0370 T3 37.0kW-75A E7 265 x 235 x 435 235 x 412 30 Q /3000 W
E2000-0450 T3 45.0 kW - 90 A E7 265 x 235 x 435 235 x 412 15Q /4000 W
E2000-0550 T3 55.0 kW - 110 A c5 360 x 265 x 555 320 x 530 15 Q /5500 W
E2000-0750 T3 75.0 kW - 150 A C5 360 x 265 x 555 320 x 530 150Q /5500 W
E2000-0900 T3 90.0 kW - 180 A Cé 410 x 300 x 630 370 x 600 8 Q /9000 W
E2000-1100 T3 110 KW - 220 A C6 410 x 300 x 630 370 x 600 na zapytanie
E2000-1320 T3 132 kW - 265 A C6 410 x 300 x 630 370 x 600 na zapytanie
E2000-1600 T3 160 KW - 320 A C7 516 x 326 x 765 360 x 740 na zapytanie
E2000-1800T3 180 kW - 360 A Cc8 560 x 342 x 910 390 x 882 na zapytanie
E2000-2000T3 200 kW - 400 A C9 400 x 385 x 1310 280 x 1282 na zapytanie
E2000-2200 T3 220 kW - 440 A C9 400 x 385 x 1310 280 x 1282 na zapytanie
E2000-2500 T3 250 KW - 480 A CA 535 x 380 x 1340 470 x 1310 na zapytanie
E2000-2800 T3 280 kW - 530 A CA 535 x 380 x 1340 470 x 1310 na zapytanie
E2000-3150 T3 315 kW - 580 A CBO 600 x 380 x 1463 545 x 1433 na zapytanie
E2000-3550 T3 355 kW - 640 A CBO 600 x 380 x 1463 545 x 1433 na zapytanie
E2000-4000 T3 400 kW - 690 A CB 600 x 380 x 1593 545 x 1563 na zapytanie



Specyfikacja techniczna

Zasilanie (L1/R, L2/S, L3/T)

Napigcie zasilania

Czestotliwo$¢ napiecia zasilania

Dane na wyjsciu (U, V, W)

Napiecie wyjsciowe
Czestotliwo$¢ wyjsciowa
Zdolno$¢ przecigzenia

Wejscia cyfrowe (DI)

Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Logika wejs¢ cyfrowych
Poziom napig¢

Wejscia analogowe (Al)

S2: AC 1PH 220V ~ 240V (£15%)
T3: AC 3PH 380V ~ 480V (-10% / +15%)

50 / 60 Hz (+5%)

3PH 0~ 100% napiecia zasilania
0.0 ~ 650.0 Hz (rozdzielczos¢ czestotliwosci 0.01Hz)

150% pradu znamionowego w czasie 60s

6 lub 8 (w zaleznosci od obudowy)
NPN lub PNP (ustawiane przetgcznikiem polaryzacji wejs¢ cyfrowych)

0~24VDC

Wejscia analogowe
Tryb pracy
Poziom napigé

Poziom pradéw

Wyjscia cyfrowe (DO)
Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Poziom napig¢

Wyjscia analogowe (AO)

napieciowy lub prgdowy
0~ 10 V DC (skalowalne)

0 ~ 20 mA (skalowalne)

1 lub 2 (w zaleznosci od obudowy)

0~24VDC

Wyijécia analogowe
Tryb pracy

Poziom napie¢ / pradow

Wyijscia przekaznikowe (TO)

napieciowy lub analogowy

0~ 10 V DC (skalowalne) / 0 ~ 20 mA (skalowalne)

Wyjscia przekaznikowe

Multifunkcyjne wyjscie przekaznikowe

NO/NC

Regulator PID

Whbudowany

Protokoty komunikacyjne

Modbus RS485, wewnetrzna magistrala CAN

Karty rozszerzen

karty wejsc¢/wyjsé; karty enkoderowe

10A 125V AC / 3A - 250V AC / 30V DC

przetaczalny

Parametry pracy

Rodzaj sterowania

Sterowanie U/f (VVVF)

Moment poczatkowy
Wzmocnienie momentu
Rozdzielczo$¢ zadawania czest.
Czestotliwo$¢ nosna

Tryb AVR

Rodzaj startu

Hamowanie

Praca wielobiegowa

Praca automatyczna

sterowanie wektorowe SVC (Sensorless Vector Controll), prosty wektor VC (Vector Controll), sterowanie skalarne VVVF
charakterystyka liniowa krzywej U/f, charakterystyka kwadratowa U/f, charakterystyka dowolnie zdefiniowana

150% momentu poczatkowego przy 0.50Hz (dla sterowania SVC)

automatyczne lub dowolnie zdefiniowane w zakresie do 20 krzywych

zadawanie cyfrowe: 0.01Hz | zadawanie analogowe: max. czgstotliwos¢ x 0.2%

0.8 kHz ~ 16 kHz

w trybie AVR (automatycznej regulacji napiecia) w przypadku zmian napigcia zasilajgcego uktad bedzie stabilizowat napigcie wyj$ciowe
bezposredni i posredni (lotny start)

hamowanie pragdem DC dla czestotliwosci 0.2 ~ 50.0 Hz i w czasie 0.00 ~ 30.0s

mozliwo$¢ ustawienia do 15 statych predkosci na wejsciach cyfrowych

praca automatyczna do 8 krokéw



E2100........

PRZEMIENNIK CZESTOTLIWOSCI
CECHY

Nowe rozwigzania - zastosowane nowe algorytmy pracy napedu zapewniajg elastyczno$¢
i sprawne sterowanie standardowym silnikiem AC jak i synchronicznym silnikiem PMSM.

Bezpieczenstwo - naped E2100 moze by¢ wyposazony w modut bezpiecznego wytagczania
momentu STO o poziomie SIL2 wedtug normy IEC61800-5-2.

Redukcja hatasu silnika - naped E2100 zmniejsza zaki6cenia generowane przez silnik
poprzez roztozenie czestotliwosci kluczowania tranzystoréw w okreslonym zakresie.

Optymalna ochrona - standardowo zintegrowany dtawik w obwodzie DC oraz wysokiej
jakosci filtr EMC znaczgco wptywaja na redukcje zaktécen i znieksztatcen sieci.

tatwa obstuga - uproszczona konfiguracja napedu do niezbednego minimum,
darmowe oprogramowanie komputerowa EuraDV™ i wspotpraca z EURA CopyStick™.

Pracuje w sieci - précz standardowo wbudowanej komunikacji Modbus RS485, naped
moze by¢ wyposazony dodatkowo w komunikacje Ethercat lub CANopen.

C€ @m '@; 1805001

Przemiennik czestotliwosci E2100 - 1 x 230V / 240V

Wymiary gabarytowe
(szer. x gt. x wys.) [mm]

L Obudowa

Prad znamionowy

E2100-0002 S2 0.20 kW -1.5A E1 80 x 135 x 138 70 x 128 150 Q /300 W
E2100-0004 S2 0.40 kW -25A E1 80 x 135x 138 70x 128 150 Q /300 W
E2100-0007 S2 0.75kW -4.5A E1 80 x 135 x 138 70 x 128 150 Q /300 W
E2100-0011 S2 1.10 kW -5.0A E1 80 x 135x 138 70x 128 80 Q /500 W
E2100-0015 S2 1.50 kW -7.0A E1 80 x 135 x 138 70 x 128 80 Q /500 W
E2100-0022 S2 2.20kW-10A E2 106 x 150 x 180 94 x 170 80 Q /500 W
Przemiennik czestotliwosci E2100 - 3 x 400V / 460V
Moc Wymiary gabarytowe
Prad znamionowy ObucgS (szer. x gt. x wys.) [mm]
E2100-0007 T3 0.75kW -2.0A E1 80 x 135 x 138 70 x 128 300 Q /300 W
E2100-0015T3 1.50 kW -4.0A E1 80 x 135x 138 70x 128 150 Q /300 W
E2100-0022 T3 2.20kW-6.5A E2 106 x 150 x 180 94 x 170 150 Q /300 W
E2100-0030 T3 3.00kW-7.0A E2 106 x 150 x 180 94 x 170 90 Q /1500 W
E2100-0040 T3 4.00 kW -9.0A E2 106 x 150 x 180 94 x 170 90 Q /1500 W
E2100-0055 T3 5.50 kW -12 A E4 138 x 152 x 235 126 x 225 90 Q /1500 W
E2100-0075T3 7.50 kW -17 A E4 138 x 152 x 235 126 x 225 90 Q /1500 W
E2100-0110T3 11.0 kW - 23 A E5 156 x 170 x 265 146 x 255 50 Q /1500 W
E2100-0150 T3 15.0 kW - 32 A ES 156 x 170 x 265 146 x 255 30 Q /3000 W
E2100-0185T3 18.5 kW - 38 A E6 205 x 196 x 340 194 x 330 30 Q /3000 W
E2100-0220 T3 22.0kW -44 A E6 205 x 196 x 340 194 x 330 30 Q /3000 W
E2100-0300 T3 30.0 kW -60 A E6 205 x 196 x 340 194 x 330 30 Q /3000 W
E2100-0370 T3 37.0kW-75A E7 265 x 235 x 435 235x412 30 Q /3000 W
E2100-0450 T3 45.0 kW - 90 A E7 265 x 235 x 435 235x 412 15 Q /4000 W
E2100-0550 T3 55.0 kW -110A C51 360 x 265 x 630 320 x 605 15 Q /5500 W
E2100-0750 T3 75.0 kW - 150 A C51 360 x 265 x 630 320 x 605 15 Q /5500 W
E2100-0900 T3 90.0 kW - 180 A C61 410 x 300 x 765 370 x 740 8 Q /9000 W
E2100-1100 T3 110 kW - 220 A C61 410 x 300 x 765 370 x 740 na zapytanie
E2100-1320T3 132 kW - 265 A C61 410 x 300 x 765 370 x 740 na zapytanie
E2100-1600T3 160 KW - 320 A C7 516 x 326 x 765 360 x 740 na zapytanie
E2100-1800 T3 180 kW - 360 A C8 560 x 342 x 910 390 x 882 na zapytanie
E2100-2000 T3 200 kW - 400 A Cc9 400 x 385 x 1310 280 x 1282 na zapytanie
E2100-2200 T3 220 kW - 440 A C9 400 x 385 x 1310 280 x 1282 na zapytanie
E2100-2500 T3 250 KW - 480 A CA 535 x 380 x 1340 470 x 1310 na zapytanie
E2100-2800 T3 280 kW - 530 A CA 535 x 380 x 1340 470 x 1310 na zapytanie
E2100-3150 T3 315 kW - 580 A CBO 600 x 380 x 1463 545 x 1433 na zapytanie
E2100-3550 T3 355 kW - 640 A CBO 600 x 380 x 1463 545 x 1433 na zapytanie
E2100-4000 T3 400 kKW - 690 A CB 600 x 380 x 1593 545 x 1563 na zapytanie



Specyfikacja techniczna

Zasilanie (L1/R, L2/S, L3/T)

Napigcie zasilania

Czestotliwo$¢ napiecia zasilania

Dane na wyjsciu (U, V, W)

Napiecie wyjsciowe
Czestotliwos¢ wyjsciowa
Zdolno$¢ przecigzenia

Wejscia cyfrowe (DI)

Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Logika wejs¢ cyfrowych
Poziom napie¢

Wejscia analogowe (Al)

S2: AC 1PH 220V ~ 240V (£10%)
T3: AC 3PH 380V ~ 480V (-10% / +15%)

50 / 60 Hz (+5%)

3PH 0~ 100% napiecia zasilania
0.0 ~ 650.0 Hz (rozdzielczos¢ czestotliwosci 0.01Hz)

150% pradu znamionowego w czasie 60s

6 lub 8 (w zaleznosci od obudowy)
NPN lub PNP (ustawiane przetgcznikiem polaryzacji wejs¢ cyfrowych)

0~24VDC

Wejscia analogowe
Tryb pracy
Poziom napigé

Poziom pradéw

Wyjscia cyfrowe (DO)
Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Poziom napie¢

Wyjscia analogowe (AO)

Wyjscia analogowe
Tryb pracy

Poziom napie¢ / pradow

napieciowy lub pragdowy
0~ 10V DC (skalowalne)

0 ~ 20 mA (skalowalne)

0~24VDC

1 lub 2 (w zalezno$ci od obudowy)
napigciowy lub analogowy

0~ 10 V DC (skalowalne) / 0 ~ 20 mA (skalowalne)

Wyjscia przekaznikowe (TO)

Wyjscia przekaznikowe 1
Multifunkcyjne wyjscie przekaznikowe 10A 125V AC / 3A-250V AC / 30V DC
NO/NC przetgczalny

Regulator PID

Wbudowany

Protokoty komunikacyjne

Modbus RS485, Ethercat (opcja dodatkowa), CANopen (opcja dodatkowa), wewnetrzna magistrala CAN

Karty rozszerzen

karty wejsc¢/wyjsé; karty enkoderowe

Bezpieczenstwo

Modut STO - SIL2 - SFF>60%

Parametry pracy

Rodzaj sterowania sterowanie wektorowe SVC (Sensorless Vector Controll), prosty wektor VC (Vector Controll), sterowanie skalarne VVVF

Sterowanie U/f (VVVF) charakterystyka liniowa krzywej U/f, charakterystyka kwadratowa U/f, charakterystyka dowolnie zdefiniowana

Moment poczatkowy 150% momentu poczatkowego przy 0.50Hz (dla sterowania SVC)

Wzmocnienie momentu automatyczne lub dowolnie zdefiniowane w zakresie do 20 krzywych

Rozdzielczo$¢ zadawania czest. zadawanie cyfrowe: 0.01Hz | zadawanie analogowe: max. czgstotliwos¢ x 0.2%

Czestotliwo$¢ nosna 0.8 kHz ~ 16 kHz (uzalezniona od mocy)

Tryb AVR w trybie AVR (automatycznej regulacji napiecia) w przypadku zmian napigcia zasilajgcego uktad bedzie stabilizowat napigcie wyj$ciowe
Rodzaj startu bezposredni i posredni (lotny start)

Hamowanie hamowanie pradem DC dla czestotliwosci 0.2 ~ 50.0 Hz i w czasie 0.00 ~ 30.0s

Praca wielobiegowa/automatyczna mozliwo$¢ ustawienia do 15 statych predkosci na wejsciach cyfrowych / praca automatyczna do 8 krokow



EP 66 ...

PRZEMIENNIK CZESTOTLIWOSCI
CECHY

Wytrzymata obudowa - zaprojektowana od podstaw obudowa napedu IP66 sprawdza sie w
trudnych warunkach $érodowiska pracy.

Opti-Box Concept™ - obudowa napedu wyposazona zostata w dodatkowg przestrzen
umozliwiajgcg montaz w jej wnetrzu dodatkowych elementéw automatyki.

Naped zdecentralizowany - przetwornice EP66 moga by¢ montowane bezposrednio na
maszynie bez koniecznosci instalacji w szafie sterujgcej lub pomieszczeniu technicznym.

Niskie koszty montazu - montaz przetwornicy EP66 mozliwie blisko silnika elektrycznego
eliminuje potrzebe zastosowania dtugich, ekranowanych przewodéw - co obniza koszty.

Bezpieczna elektronika - unikalna technologia lakierowania ptyt mocy i ptyt sterujgcych
falownikow EURA zabezpiecza elektronike napedu przed dziataniem $rodowiska pracy.

Whbudowany filtr EMC - skuteczne ograniczenie zakt6cen o czestotliwosciach radiowych
emitowanych przez kable silnikowe.

Prosta obstuga - naped zostat wyposazony w wielojezyczng wersje klawiatury LCD
dzieki temu konfiguracja przetwornicy jest prosta i przejrzysta.

Wszechstronny naped - zastosowane algorytmy pracy sprawdzajg si¢ w wielu aplikacjach
zaréwno o zmiennej jak i statej charakterystyce obcigzenia.

C€ @m @ 1805001

Przemiennik czestotliwosci EP66 -1 x 230V / 240V

Moc

Prad znamionowy

EP66-0007 S2
EP66-0015 S2
EP66-0022 S2

0.75kW -4.5A
1.50 kW -7.0A
220 kW -10A

Przemiennik czestotliwosci EP66 - 3 x 400V / 460V

Moc

Prad znamionowy

EP66-0007 T3
EP66-0015 T3
EP66-0022 T3
EP66-0030 T3
EP66-0040 T3
EP66-0055 T3
EP66-0075 T3
EP66-0110 T3
EP66-0150 T3
EP66-0185T3
EP66-0220 T3
EP66-0300 T3
EP66-0370 T3
EP66-0450 T3
EP66-0550 T3
EP66-0750 T3
EP66-0900 T3

0.75kW -2.0A
1.50 kW -4.0A
2.20kW-6.5A
3.00kw-7.0A
4.00kW -9.0A
5.50 kW -12A
7.50kW - 17 A
11.0 kW - 23 A
15.0 kW - 32 A
18.5kW -38 A
22.0kW -44 A
30.0kW -60A
37.0kW-75A
45.0 kW -90A
55.0 kW -110A
75.0 KW - 150 A
90.0 kW - 180 A

Obudowa Wymiary gabarytowe

(szer. x gt. x wys.) [mm]
1 200 x 198 x 412 171 x 398 80 Q /200 W
1 200 x 198 x 412 171 x 398 80 Q /200 W
1 200 x 198 x 412 171 x 398 80 Q /200 W

Obudowa T e o)
1 200 x 198 x 412 171 x 398 150 Q /80 W
1 200 x 198 x 412 171 x 398 95Q/150 W
1 200 x 198 x 412 171 x 398 95Q /250 W
1 200 x 198 x 412 171 x 398 95 Q /300 W
1 200 x 198 x 412 171 x 398 95 Q /400 W
12 242 x 198 x 418 215 x 402 95 Q /550 W
12 242 x 198 x 418 215 x 402 95Q /750 W
13 242 x 228 x 471 210 x 454 60 Q /1100 W
13 242 x 228 x 471 210 x 454 35071500 W
14 242 x 324 x 650 210 x 624 35Q/2000 W
14 242 x 324 x 650 210 x 624 30Q/2200 W
14 242 x 324 x 650 210 x 624 250Q /3000 W
15 308 x 379 x 680 272 x 648 25 Q /3000 W
15 308 x 379 x 680 272 x 648 15 Q /4500 W
15 308 x 379 x 680 272 x 648 15 Q /5500 W
16 370 x 404 x 770 334 x 739 12Q /7500 W
16 370x 404 x 770 334 x 739 8 Q /9000 W



Specyfikacja techniczna

Zasilanie (

=
A
-
a3
w

Napigcie zasilania

Czestotliwos$¢ napigcia zasilania

Dane na wyjsciu (U, V, W)
Napiecie wyjsciowe
Czestotliwo$¢ wyjsciowa
Zdolno$¢ przecigzenia

Wejscia cyfrowe (DI)

Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Logika wejs¢ cyfrowych
Poziom napigé

Wejscia analogowe (Al)

Wejscia analogowe
Tryb pracy

Poziom napie¢
Poziom pradéw

Wyjscia cyfrowe (DO)

Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Poziom napigé

Wyjs$cia analogowe (AO)

Wyijécia analogowe
Tryb pracy

Poziom napie¢ / pradow

Wyijscia przekaznikowe (TO)

Wyjscia przekaznikowe

Multifunkcyjne wyjscie przekaznikowe

NO/NC

Regulator PID

Wbudowany

Protokoty komunikacyjne

S2: AC 1PH 220V ~ 240V (x15%)
T3: AC 3PH 380V ~ 480V (-10% / +15%)

50 / 60 Hz (+5%)

3PH 0~ 100% napiecia zasilania
0.0 ~ 650.0 Hz (rozdzielczo$¢ czestotliwosci 0.01Hz)

150% pradu znamionowego w czasie 60s

6 lub 8 (w zaleznosci od obudowy)
NPN lub PNP (ustawiane przetgcznikiem polaryzaciji wej$¢ cyfrowych)

0~24VDC

napieciowy lub prgdowy
0~ 10 V DC (skalowalne)

0 ~ 20 mA (skalowalne)

1 lub 2 (w zaleznosci od obudowy)

0~24VDC

napieciowy lub analogowy

0~ 10V DC (skalowalne) / 0 ~ 20 mA (skalowalne)

10A 125V AC / 3A - 250V AC / 30V DC

przetaczalny

Modbus RS485, wewnetrzna magistrala CAN

Naped zdecentralizowany

obudowa IP66 - nie jest wymagany montaz w szafie sterujgcej lub pomieszczeniu technicznym

Parametry pracy

Rodzaj sterowania sterowanie wektorowe SVC (Sensorless Vector Controll), prosty wektor VC (Vector Controll), sterowanie skalarne VVVF

Sterowanie U/f (VVVF) charakterystyka liniowa krzywej U/f, charakterystyka kwadratowa U/f, charakterystyka dowolnie zdefiniowana
Moment poczatkowy 150% momentu poczatkowego przy 0.50Hz (dla sterowania SVC)
Wzmocnienie momentu automatyczne lub dowolnie zdefiniowane w zakresie do 20 krzywych
Rozdzielczo$¢ zadawania czest. zadawanie cyfrowe: 0.01Hz | zadawanie analogowe: max. czgstotliwos¢ x 0.2%
Czestotliwo$¢ nosna 0.8 kHz ~ 16 kHz

Tryb AVR w trybie AVR (automatycznej regulacji napiecia) w przypadku zmian napigcia zasilajgcego uktad bedzie stabilizowat napigcie wyj$ciowe

Rodzaj startu
Hamowanie

Praca wielobiegowa/automatyczna

bezposredni i posredni (lotny start)
hamowanie pradem DC dla czestotliwosci 0.2 ~ 50.0 Hz i w czasie 0.00 ~ 30.0s

mozliwo$¢ ustawienia do 15 statych predkosci na wejsciach cyfrowych / praca automatyczna do 8 krokow



EM 30 0.4 kW - 7.50 kW

PRZEMIENNIK CZESTOTLIWOSCI
CECHY

Alternatywa dla silnika IE3 - rozporzgdzenie UE 640/2009 definiuje silnik o klasie IE2 z
falownikiem jako alternatywe dla silnika o klasie sprawnosci IE3.

Naped rozproszony - obudowa przetwornicy EM30 umozliwia montaz jej bezposrednio na
dowolnym silniku AC jak i silniku AC z magnesami trwatymi PMSM.

Uproszczona instalacja - montaz napedu bezposrednio na silniku w miejsce jego puszki
przytgczeniowej eliminuje potrzebe stosowania drogich przewodéw ekranowanych.

Uniwersalne zastosowanie - przetwornica EM30 znajduje szerokie zastosowanie,
zaréwno w prostych jak i zaawansowanych aplikacjach przemystowych.

Wieksza wytrzymatos$¢ - elementy elektroniczne nie zostang poluzowane w $rodowiskach
o duzym stopniu wibracji, siegajgcych nawet 4G.

Przyjazny dla uzytkownika - uproszczona konfiguracja napedu do niezbednego minimum,
darmowe oprogramowanie komputerowe EuraDV™ i wspotpraca z EURA CopyStick™.

C€ 180001

Przemiennik czestotliwosci EM 30 -1 x 230V / 240V

Moc

Prad znamionowy

EM30-0004 S2
EM30-0007 S2
EM30-0015 S2
EM30-0022 S2

0.40kW-25A
0.75kW -4.5A
1.50 kW -7.0A
220kW-10A

Przemiennik czestotliwosci EM 30 - 3 x 400V / 460V

Moc

Prad znamionowy

EM30-0007 T3
EM30-0015T3
EM30-0022 T3
EM30-0030 T3
EM30-0040 T3
EM30-0055 T3
EM30-0075T3

0.75kW-2.0A
1.50 kW -4.0 A
2.20kW-6.5A
3.00 kW -7.6 A
4.00kW-9.0A
5.50kW -12A
7.50 KW - 17 A

Obudowa Wymiary gabarytowe
(szer. x gt. x wys.) [mm]

J1 190 x 165 x 293 150 x 262 80 Q /200 W

J1 190 x 165 x 293 150 x 262 80 Q /200 W

J1 190 x 165 x 293 150 x 262 80 Q /200 W

J1 190 x 165 x 293 150 x 262 80 Q /200 W
Obudowa o

J1 190 x 165 x 293 150 x 262 145Q/100 W

J1 190 x 165 x 293 150 x 262 95Q/150 W

J1 190 x 165 x 293 150 x 262 950 /250 W

J1 190 x 165 x 293 150 x 262 95 Q /250 W

J2 228 x 193 x 363 191 x 313 95 Q /400 W

J2 228 x 193 x 363 191 x 313 95 Q /550 W

J2 228 x 193 x 363 191 x 313 95Q /750 W

*wymiary montazowe - wymiary dotyczace montazu napedu na scianie za pomoca ptyty montazowej

Wybrane akcesoria dla przemiennika czestotliwosci EM 30

EURA CopyStick™

Ptyta mocujaca
naped EM30 na scianie

Adaptery do montazu
napedu bezposrednio na
silniku elektrycznym



Specyfikacja techniczna

Zasilanie (L1/R, L2/S, L3/T)

Napigcie zasilania

Czestotliwos$¢ napigcia zasilania

Dane na wyjsciu (U, V, W)
Napiecie wyjsciowe
Czestotliwo$¢ wyjsciowa
Zdolno$¢ przecigzenia

Wejscia cyfrowe (DI)

Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Logika wejs¢ cyfrowych
Poziom napigé

Wejscia analogowe (Al)

S2: AC 1PH 220V ~ 240V (x15%)
T3: AC 3PH 380V ~ 480V (-10% / +15%)

50 /60 Hz (+5%)

3PH 0~ 100% napiecia zasilania
0.0 ~ 650.0 Hz (rozdzielczo$¢ czestotliwosci 0.01Hz)

150% pradu znamionowego w czasie 60s

NPN lub PNP (ustawiane przetgcznikiem polaryzaciji wej$¢ cyfrowych)

0~24VDC

Wejscia analogowe
Tryb pracy

Poziom napie¢
Poziom pradéw

Wyijscia cyfrowe (DO)

Multifunkcyjne wejscia cyfrowe
Poziom napig¢

Wyjscia analogowe (AO)

Wyjécia analogowe
Tryb pracy

Poziom napie¢ / pradow

napieciowy lub prgdowy
0~ 10V DC (skalowalne)

0 ~ 20 mA (skalowalne)

0~24VDC

napieciowy lub analogowy

0~ 10V DC (skalowalne) / 0 ~ 20 mA (skalowalne)

Wyijscia przekaznikowe (TO)

Wyjscia przekaznikowe

Multifunkcyjne wyjécie przekaznikowe

NO/NC

Regulator PID

Wbudowany

Protokoty komunikacyjne

Modbus RS485, wewnetrzna magistrala CAN

Naped zdecentralizowany

10A 125V AC / 3A - 250V AC / 30V DC

przetaczalny

obudowa IP66 - montaz napedu bezposrednio na silniku elektrycznym lub na maszynie

Parametry pracy

Rodzaj sterowania

Sterowanie U/f (VVVF)

Moment poczatkowy
Wzmocnienie momentu
Rozdzielczo$¢ zadawania czest.
Czestotliwo$¢ nosna

Tryb AVR

Rodzaj startu

Hamowanie

Praca wielobiegowa/automatyczna

sterowanie wektorowe SVC (Sensorless Vector Controll), prosty wektor VC (Vector Controll), sterowanie skalarne VVVF
charakterystyka liniowa krzywej U/f, charakterystyka kwadratowa U/f, charakterystyka dowolnie zdefiniowana

150% momentu poczatkowego przy 0.50Hz (dla sterowania SVC)

automatyczne lub dowolnie zdefiniowane w zakresie do 20 krzywych

zadawanie cyfrowe: 0.01Hz | zadawanie analogowe: max. czgstotliwos¢ x 0.2%

0.8 kHz ~ 16 kHz

w trybie AVR (automatycznej regulacji napiecia) w przypadku zmian napigcia zasilajgcego uktad bedzie stabilizowat napigcie wyj$ciowe
bezposredni i posredni (lotny start)

hamowanie pradem DC dla czestotliwosci 0.2 ~ 50.0 Hz i w czasie 0.00 ~ 30.0s

mozliwo$¢ ustawienia do 15 statych predkosci na wejsciach cyfrowych / praca automatyczna do 8 krokow



HFR 1000 .........

SOFTSTARTER
CECHY

Alternatywa dla falownika - softstarter Swietnie sprawdza sie w aplikacjach, gdzie nie jest
wymagana kontrola predkosci obrotowej silnika a tylko tagodny rozruch i zatrzymanie silnika.

Niezawodnos$¢ silnika - softstartery EURA DRIVES pomagajg wydtuzy¢ okres eksploatacji
silnika elektrycznego dzigki ochronie przed naprgzeniami elektrycznymi.

Uniwersalny - ustawienia HFR-1000 mozna skonfigurowac tak, by pasowaty do praktycznie
kazdych warunkoéw rozruchu, zaréwno bez obcigzenia jak i przy petnym obcigzeniu.

Oszczednos$é¢ energii - zastosowanie softstartera HFR-1000 wyeliminuje niepozgdane
starty energii wystepujgce w trakcie rozruchu bezposredniego lub rozruchu gwiazda-tréjkat.

Wieksza sprawnos$¢ - HFR-1000 eliminuje popularne problemy zwigzane z rozruchem i
zatrzymaniem silnikow, w tym udary pradowe, impulsy i wysokie wartosci pradu rozruchowego.

Przyjazny dla uzytkownika - uproszczona konfiguracja napedu do niezbednego minimum,
darmowe oprogramowanie komputerowe IntCom™ i wbudowana komunikacja ModBus.

c € 180300

Softstarter HFR-1000 - 3 x 400V

Praca normalna* Praca cigzka*

Iy : AC53b : 4-6:360 Iy : AC53b : 4-6:720

HFR-1015 15kW-30A 7.50 kW - 18 A 162 x 153 x 250 140 x 219 R1
HFR-1022 22 KW -45A 11 kW-25A 162 x 153 x 250 140 x 219 R1
HFR-1030 30 kW -60A 15kW-33A 162 x 153 x 250 140 x 219 R1
HFR-1037 37TkW-75A 22 kW -42A 162 x 153 x 250 140 x 219 R1
HFR-1045 45kW -90 A 22kW -51A 162 x 153 x 250 140 x 219 R1
HFR-1055 55kW-110A 30 kW -60A 162 x 153 x 250 140 x 219 R1
HFR-1075 75kW - 150 A 45kW - 84 A 194 x 260 x 510 233 x 389 R2
HFR-1090 90 kW - 180 A 55 kW - 102 A 194 x 260 x 510 233 x 389 R2
HFR-1110 110 KW - 220 A 55 kW -120 A 194 x 260 x 510 233 x 389 R2
HFR-1132 132 KW - 260 A 75 KW - 144 A 194 x 260 x 510 233 x 389 R2
HFR-1160 160 kW - 320 A 90 KW - 180 A 194 x 260 x 510 233 x 389 R2
HFR-1220 220 KW -440 A 110 KW - 150 A 255 x 360 x 590 300 x 560 R3
HFR-1250 250 kW - 500 A 132 kW - 260 A 255 x 360 x 590 300 x 560 R3
HFR-1280 280 kKW - 560 A 160 kW - 320 A 255 x 360 x 590 300 x 560 R3
HFR-1315 315 kW - 530 A 220 kW - 440 A 255 x 360 x 590 300 x 560 R3

Praca normalna: 4-6 (oznacza prad rozruchowy 4 ¢ In przez 6s) - 360 (oznacza czas 360s miedzy zakonczeniem jednego startu i rozpoczeciem kolejnego
- tutaj 10 startéw na godzing)

Praca ciezka: 4-6 (oznacza prad rozruchowy 4 ¢ In przez 6s) - 720 (oznacza czas 720s miedzy zakonczeniem jednego startu i rozpoczeciem kolejnego
- tutaj 5 startébw na godzine)




Specyfikacja techniczna

Zasilanie (L1/R, L2/S, L3/T)

Napigcie zasilania AC 3PH 400V(+20%)
Czestotliwos$¢ napigcia zasilania 50 /60 Hz (+5%)

Dane na wyjsciu (U, V, W)

Napiecie wyjsciowe AC 3PH 400V (x20%)
Czestotliwo$¢ wyjsciowa 50 /60 Hz
Zdolnos¢ przecigzenia 400% pradu znamionowego w czasie 6s

Wejscia cyfrowe (DI)

Multifunkcyjne wejscia cyfrowe 4
Logika wejs¢ cyfrowych NPN lub PNP (ustawiane przetgcznikiem polaryzaciji wej$¢ cyfrowych)
Poziom napigé 0~24VDC

Wyijscia przekaznikowe (TO)

Wyjécia przekaznikowe 3

Multifunkcyjne wyjscie przekaznikowe 5A 250V AC
Sygnat obejscia (by-pass) 5A 250V AC
Sygnat awarii 5A 250V AC

Kategoria zastosowania

AC 53b (wg.I[EC 60947-4-2) - sterowania silnikami klatkowymi - praca sporadyczna

Protokoty komunikacyjne

Modbus RS485

Parametry pracy

Rodzaj sterowania sterowanie w 3-fazach
Tryb rozruchu rozruch zboczem napigcia (1 ~ 120s)

rozruch z ograniczeniem pradu (1.5« 1, ~4 1)

rozruch zboczem napiecia z impulsem napieciowym (udarem)
Tryb zatrzymania zatrzymanie swobodne - wybiegiem

tagodne zatrzymanie (softstop) - regulowane (1 ~ 60s)
Czestotliwo$¢ rozruchu nie czesciej niz 10 raz na godzine

Funkcje ochronne brak fazy na wejsciu, przeciazenie, zwarcie, przetezenie pradowe, przegrzanie



AKCESORIA

EURA Drives Electric opracowata oprogramowanie komputerowe stuzace do konfiguracji i
e e monitorowania przemiennikow czestotliwo$ci EURA. Oprogramowanie jest dostarczane nieodptatnie
e a- 5 uzytkownikom napedéw produkcji EURA Drives. Aktualng wersje oprogramowania mozna pobraé
bezposrednio z naszej strony internetowej. Program dziata tylko na systemie operacyjnym Microsoft®

Windows® (Windows 98 / Windows 2000/ Windows XP / Windows Vista / Windows 7 / Windows 8).

| i EuraDV™ to rozbudowana aplikacja komputerowa wspomagajgca konfigurowanie i obstuge napedow
. - EURA. Pozwala zarzadza¢ parametrami falownika i napedéw serwo, monitorowac stan urzadzenia,
kopiowac¢ parametry do i z urzadzenia, archiwizowa¢ dane na dysku komputera w plikach, tworzy¢ pliki
uzytkownika (aplikacje) i zapisywac¢ je oraz wczytywac do urzadzenia. Program posiada wbudowang
funkcje do monitorowania stanéw falownikéw w sieci komunikacyjnej ModBus, posiada wbudowany
oscyloskop oraz szereg funkcji pomocniczych.

Eura IntCom™ pozwala zarzgdza¢ parametrami falownika i softstartera, monitorowa¢ stan
urzgdzenia, kopiowac parametry do i z urzgdzenia, archiwizowa¢ dane na dysku komputera w plikach
dBase i Excell, tworzy¢ pliki uzytkownika (aplikacje) i zapisywac je oraz wczytywac do urzadzenia.
Program posiada wbudowang funkcje do monitorowania stanéw falownikow w sieci komunikacyjnej
ModBus.

EURA CopyStick™

Jest to urzadzenie 3-funkcyjne przystosowane do pracy z przemiennikami czestotliwosci EURA.
Mozemy je zastosowac jako konwerter USB na RS-485 bez ingerencji w format przesytu danych, jako
urzadzenie do kopiowania parametréw bezpos$rednio pomiedzy falownikami EURA oraz jako
narzedzie do archiwizowania parametréw napedu. Jest urzgdzeniem typu Plug & Play, dzieki czemu
jest automatycznie wykrywane przez system operacyjny Windows® po podigczeniu do gniazda USB

komputera.
EURA CopyStick™
EC-UR4-M Urzadzenie 3-funkcyjne do pracy z przemiennikami czestotliwosci EURA

Do kazdego modelu przemiennika czestotliwosci EURA mozna podtaczy¢ zewnetrzny panel
operatorski przeznaczony do instalacji na elewacji szafy sterowniczej. Panel ten posiada takg sama
funkcjonalno$¢, budowe i wymiary jak panele operatorskie LED zabudowane standardowo w
falownikach od mocy 30kW. Podtgczenie zewnetrznego panelu odbywa sie za pomocg 8-zytowego
przewodu sieciowego z wtyczkg RJ45. Standardowo przewod tgczacy panel zewnetrzny jest diugosci
1m. Dla przewodow dtuzszych nalezy umiescic pierscienie magnetyczne celem unikniecia zaktocen.

Panele operatorskie zewnetrzne LED

A 902 klawiatura LED 4-linijkowa 9-przyciskowa (tylko dla E2000 / E2100)
A 603 klawiatura LED 6-przyciskowa

A614 klawiatura LED 6-przyciskowa z potencjometrem cyfrowym

AA 03 klawiatura LED standardowa

Przemienniki czestotliwosci EURA serii EP-66 oraz EM-30 standardowo wyposazone sg w 4-
wierszowy panel operatorski LCD. Sg to panele demontowalne, ktére mozna wyciggng¢ poza naped,
panele te sg w obudowie IP66. Dostepny jest rowniez zewnetrzny panel LCD, ktéry mozna podtgczy¢
do falownikéw EURA. Panele LCD sg wielojezyczne - obecnie dostepne sg dwa jezyki: angielski i
niemiecki, w opracowaniu sg jezyki: polski, rosyjski, francuski oraz wtoski. Panele sg w obudowie IP66.

Panele operatorskie zewnetrzne LCD

AD 21 klawiatura LCD 1-wierszowa (tylko dla E600)
AD 02 klawiatura LCD 4-wierszowa (dla falownikéw EP66, E2000 i E2100)

AC 02 klawiatura LCD 4-wierszowa (tylko dla EM30)




AKCESORIA

Przewdd do panelu operatorskiego zewnetrznego LCD (IP66)

PP 6605

PP 6610

PP 6615

PP 6620

przewod do panelu operatorskiego IP66 - diugo$¢ 0.5m
przewod do panelu operatorskiego IP66 - dtugo$¢ 1.0m
przewod do panelu operatorskiego IP66 - dtugo$¢ 1.5m

przewod do panelu operatorskiego IP66 - diugosé 2.0m

Przewdd do panelu operatorskiego zewnetrznego LED (IP66)

PP 2005

PP 2010

PP 2015

PP 2020

przewod do panelu operatorskiego LED - dtugo$¢ 0.5m
przewod do panelu operatorskiego LED - diugo$¢ 1.0m
przewod do panelu operatorskiego LED - dlugo$¢ 1.5m

przewod do panelu operatorskiego LED - dtugo$¢ 2.0m

Ptyta mocujaca dla przemiennika czestotliwosci EM 30. Dzieki tej stalowej ptycie istnieje mozliwosc
montazu przemiennika EM 30 na Scianie lub korpusie maszyny.

Plyta mocujaca

ICJ 11

ICJ 21

ptyta mocujgca przemiennik EM 30 dla mocy od 0.40kW do 4.0kW

ptyta mocujgca przemiennik EM 30 dla mocy od 5.50kW do 7.50kW

Moduty hamujace, zwane inaczej czoperami, w uktadach falownikowych zarzadzajg zatgczaniem
obwodu rezystora hamowania w sytuacji, gdy silnik wchodzi w zakres pracy generatorowej - szybkie
hamowanie duzej bezwtadnosci. Przemienniki czestotliwosci o zasilaniu 3f~400V do mocy 22kW
posiadajg wbudowany modut hamujgcy natomiast od mocy 30kW nalezy zastosowaé zewnetrzny
modut hamujacy serii EURAHFBU-DR.

Zewnetrzne moduty hamujace

HFBU-DRO0101

HFBU-DR0102

HFBU-DR0103

HFBU-DR0201

HFBU-DR0301

HFBU-DR0401

HFBU-DRO0501

zewnetrzny modut hamujgcy - moc przemiennika < 7.50kW
zewnetrzny modut hamujgcy - moc przemiennika 11.0kW ~ 15.0kW
zewnetrzny modut hamujacy - moc przemiennika 18.5kW ~ 30.0kW
zewnetrzny modut hamujgcy - moc przemiennika 37kW ~ 55kW
zewnetrzny modut hamujgcy - moc przemiennika 75kW ~ 90kW
zewnetrzny modut hamujgcy - moc przemiennika 110kW ~ 132kW

zewnetrzny modut hamujgcy - moc przemiennika 160kW ~ 220kW




AKCESORIA

Modut bezpieczenstwa STO. (tylko dlaE2100)

Naped E2100 moze by¢ wyposazony w modut bezpiecznego wytgczania momentu STO o poziomie
SIL2 wedtug normy IEC61800-5-2. Modutu bezpieczenstwa nie mozna ,doktada¢” do posiadanego juz
przemiennika czestotliwosci E2100, poniewaz moduty te montowane sg tylko fabrycznie z napgdami
E2100. Juz na poziomie sktadania zamoéwienia nalezy okresli¢, czy naped E2100 ma by¢ wyposazony
w modut STO, czy nie?

Dtawiki sieciowe.

Dtawiki sieciowe 1-fazowe jak i 3-fazowe ograniczajg szybko$¢ narastania prgdu rozruchowego w
uktadzie napedowym oraz wzajemne oddziatywania komutacyjne przeksztattnikow zasilanych z tego
samego transformatora. Proces komutacji w uktadach z dtawikami sieciowymi przebiega tagodnie a
przepiecia komutacyjne sa ttumione. dtawiki sieciowe zabezpieczajg ponadto sie¢ zasilajgca przed
niekorzystnym wptywem przeksztattnikbw ograniczajgc propagacje wyzszych harmonicznych w sieci.
EURA Drives zaleca stosowanie dtawikow sieciowych w uktadach napedowych z przetwornicami
czestotliwosci w celu ochrony sieci, falownika i silnika elektrycznego. Dobor takiego dtawika
sieciowego po konsultacji z serwisem EURA.

Dtawiki silnikowe.

Dtawiki silnikowe majg szerokie zastosowanie w przeksztattnikowych uktadach napedowych pradu
przemiennego. Dtawiki te bardzo dobrze tlumig zaktécenia sieciowe zaréwno w pasmie wysokich
czestotliwosci jak i w dolnym jego zakresie. Zapewniajg ciggto$¢ oraz wygtadzenie pulsacji prgdu
silnika, ograniczajg prad zwarciowy w obwodzie obcigzenia przeksztattnika jak réwniez ttumig
przepiecia komutacyjne i kompensujg pojemnosci linii zasilajgcej. Dodatkowo zmniejszajg straty i
hatas w silnikach elektrycznych. Producent przemiennikéw czestotliwosci EURA Drives zaleca
stosowanie dfawikow silnikowych nie tylko ze wzgledu na ochrone uktadu napedowego, ale rowniez na
zmniejszenie strat a tym samym wplywajac na poprawe efektywnosci energetycznej uktadu
napedowego. Dobor dfawika silnikowego po konsultacji z serwisem EURA.

Rezystory.

Rezystory majg za zadanie odbiér "nadmiaru" energii przenoszonej ze statoprgdowego obwodu
posredniczgcego falownika za posrednictwem czopera (modutu hamowania) i wytracanie jej w postaci
ciepta. Rezystory podczas swojej pracy moga rozgrzewac sie do wysokich temperatur i dlatego nalezy
uwzgledni¢ ten fakt podczas projektowania rozmieszczenia urzgdzen w szafie sterujacej. Prawidtowy
dobér rezystora powinien uwzglednia¢é moc na nim wytracang oraz cykle pracy silnika, tzn. jak czesto
rezystor bedzie zatgczany. Wybor producenta rezystoréw jest dowolny, nalezy jednak pamietac, aby
rezystory byty wiasciwie dobrane do uktadu napedowego. Doboér rezystora nalezy skonsultowaé z
serwisem EURA.
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JesteSmy technicznie autentyczni!

m Przejrzyste zasady wspéipracy, terminowa i rzetelna realizacja umow,
indywidualna obstuga oraz partnerskie kontakty, ktére zapewniajg najwyzszy poziom
zadowolenia i lojalnosci naszych Klientbw. Sposobem na tworzenie przewagi
konkurencyjnej jest zapewnienie kompleksowego wsparcia haszych Klientow.

Oferowane przez nas produkty i $wiadczone ustugi spetniajg miedzynarodowe
standardy jakosci, normy i dyrektywy, uwzgledniajgc indywidualne potrzeby naszych
Klientébw oraz wymogi dynamicznie rozwijajgcego sie¢ rynku napeddéw, automatyki
przemystowej i mechatroniki.

Stale poszukujemy nowych rozwigzan, inwestujemy w rozwoj naszych produktow i
naszg firme, wprowadzone systemy obstugi Klientow i przyjeta polityka jakosci sg
gwarancjg rzetelnej realizacji uméw oraz ciggtego wzbogacania oferty w innowacyjne
produkty.

Naszg firme tworzy zespét wspaniatych ludzi, zaangazowanych w doradztwo
techniczne, dobor urzadzen i Swiadczenie ustug spetniajgcych indywidualne
wymagania naszych Klientow. Oferujemy koncepcje uktadu napedowego, wdrazamy go
i zapewniamy wsparcie techniczne.

JesteSmy techniczne autentyczni, gdy zaczynamy zajmowac sie powierzonym
zadaniem, wykonujemy je z petnym zaangazowaniem i pasjg. Klient moze liczy¢ na
nasze petne wsparcie techniczne.

Kazdag potrzebe naszych Klientow traktujemy jako niepowtarzalne wyzwanie,
ktoremu sprostamy dzieki naszej kreatywnosci, sprawnosci w dziataniu i szerokiej
ofercie.

Nasze pomysty Smiato wdrazamy w zycie. Wiemy, Zze potrzeby Klientéw oraz
nasze zaangazowanie w prace, pozwalajg zamieni¢ idee w rzeczywistos¢.

Odwaznie zmieniamy naszg firme, by odpowiadata na potrzeby rynku i naszych
Klientow. Wiemy, ze nasza praca ma bezposredni zwigzek z postrzeganiem naszej
oferty i zadowoleniem z naszych ustug.
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HF INVERTER POLSKA Sp.C. ‘

ul. Marii Sktodowskiej-Curie 101E
87-100 Torun, Poland

B+48 56 653 99 16
B+48 56 623 73 16
+48 56 623 73 17

biuro@hfinverter.eu  www.hfinverter.eu

Dystybutor:
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